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吸着パッドと多段エジェクタが一体型の真空吸着ハンド
一体型で吸着が速く、多段ノズルの大吸込流量で重量物や
通気性あるワークの吸着に最適

本体上部にバッファ金具セットやロボットフランジが取付可能
装置やロボットに取付が簡単

様々なワークに対して、吸着パッドを選定可能
CRKT接続タイプの選定でパッド複数個による吸着も可能

真空圧力確認ポートで真空圧力を確認、
破壊エアを入れワークを離脱させる事も可能

真空口

圧縮空気供給

真空圧力確認ポート

排気エア

内蔵エジェクタで真空発生
多段ノズルで大吸込流量、真空漏れに強い
ノズル本数は1～2本が選択可能です。

エジェクタと吸着パッドが近く配管容積や流路損失が
少ないため、素早く吸着が可能です。
多段ノズルの大吸込流量で通気性のあるワークに適しています。

サイレンサ
エレメント

装置取付部
P.C.D.25、4-M4
P.C.D.31.5、4-M5

バッファ金具セット
SGS-BFS30

ロボットフランジ
CRK-FL3□
CRK-FL7□

ロボットフランジ
CRK-FL20□

SGS-N2-PUG80S-F
水平保持機構なし

SGS-N2-PUG80N-R
水平保持機構付き

CRK-FL20接続アタッチメント
SGS-AT20P400

フィルタ
異物の吸引を防止

重量物の吸着
（首振りパッドタイプ）

凸凹のあるワークの吸着
（スポンジパッドタイプ）

曲面ワークの吸着
（高耐久パッドタイプ）

CRKT接続タイプ

通気性のあるワークの吸着
（2段じゃばらパッドタイプ）

首振り金具が付いているため、角度のある面を吸着する事が
できます。吸着面の角度がランダムな場合にも使用できます。

スポンジがワークの凸凹形状を追従するため、
凸凹のあるワークでも吸着が可能になります。

CRKTとの接続で当社の様々な吸着パッドを使用する事ができます。パッド複数個による吸着で吸着姿勢が安定し、
ハンド部に大流量の真空源を搭載する事が可能で、漏れやすいワークや通気性があるワークの吸着に適しています。

パッド形状が弧になっているため、
曲面の吸着に適しています。TPU製で高耐久です。

多段エジェクタ搭載で吸込流量が大きく
エジェクタとパッドが近い為、通気性のあるワークが得意です。

SGS-N2-PDG1XC SGS-N2-PK2B60

SGS-N2-CRK31HSGS-N2-CRK31HCRK-FL7□

CRK-FH200

CRK-FH300

CRK-FA250

CRK-SFPG1TZ

PK2B-40-T-G1
高耐久じゃばらパッド

CRK-FA250
PM-56L-G1-S5
星形パウチフィルム吸着用パッド

CRK-FPG1TZ

SGS-N2-PBG75N
水平保持機構なし

注）ロボットフランジの形式、詳細寸法は
　　CRKT のカタログをご確認ください。

SGS-BFS30

SGS
series大径パッドハンド大径パッドハンド
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吸着パッドと多段エジェクタが一体型の真空吸着ハンド
一体型で吸着が速く、多段ノズルの大吸込流量で重量物や
通気性あるワークの吸着に最適

本体上部にバッファ金具セットやロボットフランジが取付可能
装置やロボットに取付が簡単

様々なワークに対して、吸着パッドを選定可能
CRKT接続タイプの選定でパッド複数個による吸着も可能

真空圧力確認ポートで真空圧力を確認、
破壊エアを入れワークを離脱させる事も可能

真空口

圧縮空気供給

真空圧力確認ポート

排気エア

内蔵エジェクタで真空発生
多段ノズルで大吸込流量、真空漏れに強い
ノズル本数は1～2本が選択可能です。

エジェクタと吸着パッドが近く配管容積や流路損失が
少ないため、素早く吸着が可能です。
多段ノズルの大吸込流量で通気性のあるワークに適しています。

サイレンサ
エレメント

装置取付部
P.C.D.25、4-M4
P.C.D.31.5、4-M5

バッファ金具セット
SGS-BFS30

ロボットフランジ
CRK-FL3□
CRK-FL7□

ロボットフランジ
CRK-FL20□

SGS-N2-PUG80S-F
水平保持機構なし

SGS-N2-PUG80N-R
水平保持機構付き

CRK-FL20接続アタッチメント
SGS-AT20P400

フィルタ
異物の吸引を防止

重量物の吸着
（首振りパッドタイプ）

凸凹のあるワークの吸着
（スポンジパッドタイプ）

曲面ワークの吸着
（高耐久パッドタイプ）

CRKT接続タイプ

通気性のあるワークの吸着
（2段じゃばらパッドタイプ）

首振り金具が付いているため、角度のある面を吸着する事が
できます。吸着面の角度がランダムな場合にも使用できます。

スポンジがワークの凸凹形状を追従するため、
凸凹のあるワークでも吸着が可能になります。

CRKTとの接続で当社の様々な吸着パッドを使用する事ができます。パッド複数個による吸着で吸着姿勢が安定し、
ハンド部に大流量の真空源を搭載する事が可能で、漏れやすいワークや通気性があるワークの吸着に適しています。

パッド形状が弧になっているため、
曲面の吸着に適しています。TPU製で高耐久です。

多段エジェクタ搭載で吸込流量が大きく
エジェクタとパッドが近い為、通気性のあるワークが得意です。

SGS-N2-PDG1XC SGS-N2-PK2B60

SGS-N2-CRK31HSGS-N2-CRK31HCRK-FL7□

CRK-FH200

CRK-FH300

CRK-FA250

CRK-SFPG1TZ

PK2B-40-T-G1
高耐久じゃばらパッド

CRK-FA250
PM-56L-G1-S5
星形パウチフィルム吸着用パッド

CRK-FPG1TZ

SGS-N2-PBG75N
水平保持機構なし

注）ロボットフランジの形式、詳細寸法は
　　CRKT のカタログをご確認ください。

SGS-BFS30

SGS
series大径パッドハンド大径パッドハンド
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➀ ➁ ➂
SGS- N� - PFG��N - R
➀エジェクタ、ノズル本数

N� 多段ノズル1本
N� 多段ノズル2本

注）➁でPDG�XCを選定する場合は、
　　N�のみの選択となります。

➂パッド首振り機能
無記号 なし

F 首振り機能付き

R 首振り水平保持
機構付き

注）首振り機構は選択不可の型式があります。下表➂選択可否をご確認ください。➁搭載パッド
パッド形状

平形（PF series）

首振り平形（PU series）

2段じゃばら（PJ series）

2段じゃばら（PB series）

3段じゃばら（PC series）

スポンジパッド（PD series）

PFG��N
PFG��S
PFG��N
PFG��S
PFG��N
PFG��S
PUG��N
PUG��S
PUG��N
PUG��S
PUG�XN
PUG�XS

➁記号

PJG��N
PJG��S
PJG��N
PJG��S
PJG��N
PJG��S
PBG��N

PBG��S

PCG��N

PCG��S

PDG�XC

PK�B��

PK�B��

PK�B�X

��

��

��

��

��

���

��

��

��

��

��

���

��

��

���

搭載吸着パッド仕様

Ｎ：NBR（ニトリルゴム）
Ｓ：シリコーンゴム

外径 材質 硬度
A ��

Ｎ：NBR（ニトリルゴム）
Ｓ：シリコーンゴム

A ��

Ｎ：NBR（ニトリルゴム）
Ｓ：シリコーンゴム

A ��

Ｎ：NBR（ニトリルゴム）
Ｓ：シリコーンゴム

A ��

Ｎ：NBR（ニトリルゴム）
Ｓ：シリコーンゴム

A ��

➂選択可否

○
無記号 F/R

選択不可

選択不可 ○

○○

○○

選択不可○

○○

選択不可○クロロプレン
スポンジゴム

TPU（ポリウレタン）

ASCER C �

A ��2段じゃばら（PK�B series）

装置取付部
P.C.D.25、 4-M4
P.C.D.31.5、4-M5

排気口

真空口

供給ポート
Rc1/4

装置取付部
P.C.D.25、 4-M4
P.C.D.31.5、4-M5

供給ポート
Rc1/4

真空圧力確認または
破壊エア供給ポート

排気口

SGS-CRK25H

CRK-FH100

CRK-FL3-□ CRK-FL3-□

CRK-FX150

CRK-SFPG1TZ CRK-SFPG1TZ

PK2B-30-T-G1
高耐久じゃばらパッド

PMG-24L-S5
星形パウチ吸着用パッド

CRK-FA100

SGS-CRK31X

真空口Rc1/8、4カ所
破壊エア供給も可能です

➁取付P.C.D.

➀ ➁
SGS- N� - CRK��H
➀エジェクタ、ノズル本数

N� 多段ノズル1本
N� 多段ノズル2本

➁取付 P.C.D.、対応 CRKT

CRK��H
記号 取付P.C.D.

CRK��H

CRK��X

P.C.D.�� CRK-FH/FI type�-M�

�-M�

CRK-FX type�-M�

P.C.D.��.�

P.C.D.��

対応CRKTアーム/ガイドベース

FIFH

FX

PL-20-G1-K

形式番号 定格供給圧力
[MPa]

到達真空圧力
[kPa]

吸込流量
[L/min(ANR)]

空気消費流量
[L/min(ANR)]

供給口
ネジサイズ

SGS-N�-□
SGS-N�-□ �.�� �� ��-�� �� ��� Rc�/�

単位 SGS-N�-□ SGS-N�-□
使用流体

騒音値 注２）

無給油圧縮空気
0 ～ 50（ただし、凍結なき事）

�.�� ～ �.��
�.��

使用環境温度 ℃
使用圧力範囲 MPa

内蔵
エジェクタ性能

定格圧力
到達真空圧力
吸込流量
空気消費流量

MPa
-��kPa

L/min(ANR) �� ��
�� ���L/min(ANR)
�� ��dB(A)

装置取付部 P.C.D.��（�-M�），P.C.D.��.�（�-M�)mm
注２）実測値のため、選定の参考値としてご使用ください。

SGS series　大径パッドハンド

形式番号

CRKT接続タイプ形式番号

エジェクタ性能表

仕様

Suction device

SGS series

大径パッドハンド
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➀ ➁ ➂
SGS- N� - PFG��N - R
➀エジェクタ、ノズル本数

N� 多段ノズル1本
N� 多段ノズル2本

注）➁でPDG�XCを選定する場合は、
　　N�のみの選択となります。

➂パッド首振り機能
無記号 なし

F 首振り機能付き

R 首振り水平保持
機構付き

注）首振り機構は選択不可の型式があります。下表➂選択可否をご確認ください。➁搭載パッド
パッド形状

平形（PF series）

首振り平形（PU series）

2段じゃばら（PJ series）

2段じゃばら（PB series）

3段じゃばら（PC series）

スポンジパッド（PD series）

PFG��N
PFG��S
PFG��N
PFG��S
PFG��N
PFG��S
PUG��N
PUG��S
PUG��N
PUG��S
PUG�XN
PUG�XS

➁記号

PJG��N
PJG��S
PJG��N
PJG��S
PJG��N
PJG��S
PBG��N

PBG��S

PCG��N

PCG��S

PDG�XC

PK�B��

PK�B��

PK�B�X
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搭載吸着パッド仕様

Ｎ：NBR（ニトリルゴム）
Ｓ：シリコーンゴム

外径 材質 硬度
A ��

Ｎ：NBR（ニトリルゴム）
Ｓ：シリコーンゴム

A ��

Ｎ：NBR（ニトリルゴム）
Ｓ：シリコーンゴム

A ��

Ｎ：NBR（ニトリルゴム）
Ｓ：シリコーンゴム

A ��

Ｎ：NBR（ニトリルゴム）
Ｓ：シリコーンゴム

A ��

➂選択可否

○
無記号 F/R

選択不可

選択不可 ○

○○

○○

選択不可○

○○

選択不可○クロロプレン
スポンジゴム

TPU（ポリウレタン）

ASCER C �

A ��2段じゃばら（PK�B series）

装置取付部
P.C.D.25、 4-M4
P.C.D.31.5、4-M5

排気口

真空口

供給ポート
Rc1/4

装置取付部
P.C.D.25、 4-M4
P.C.D.31.5、4-M5

供給ポート
Rc1/4

真空圧力確認または
破壊エア供給ポート

排気口

SGS-CRK25H

CRK-FH100

CRK-FL3-□ CRK-FL3-□

CRK-FX150

CRK-SFPG1TZ CRK-SFPG1TZ

PK2B-30-T-G1
高耐久じゃばらパッド

PMG-24L-S5
星形パウチ吸着用パッド

CRK-FA100

SGS-CRK31X

真空口Rc1/8、4カ所
破壊エア供給も可能です

➁取付P.C.D.

➀ ➁
SGS- N� - CRK��H
➀エジェクタ、ノズル本数

N� 多段ノズル1本
N� 多段ノズル2本

➁取付 P.C.D.、対応 CRKT

CRK��H
記号 取付P.C.D.

CRK��H

CRK��X

P.C.D.�� CRK-FH/FI type�-M�

�-M�

CRK-FX type�-M�

P.C.D.��.�

P.C.D.��

対応CRKTアーム/ガイドベース

FIFH

FX

PL-20-G1-K

形式番号 定格供給圧力
[MPa]

到達真空圧力
[kPa]

吸込流量
[L/min(ANR)]

空気消費流量
[L/min(ANR)]

供給口
ネジサイズ

SGS-N�-□
SGS-N�-□ �.�� �� ��-�� �� ��� Rc�/�

単位 SGS-N�-□ SGS-N�-□
使用流体

騒音値 注２）

無給油圧縮空気
0 ～ 50（ただし、凍結なき事）

�.�� ～ �.��
�.��

使用環境温度 ℃
使用圧力範囲 MPa

内蔵
エジェクタ性能

定格圧力
到達真空圧力
吸込流量
空気消費流量

MPa
-��kPa

L/min(ANR) �� ��
�� ���L/min(ANR)
�� ��dB(A)

装置取付部 P.C.D.��（�-M�），P.C.D.��.�（�-M�)mm
注２）実測値のため、選定の参考値としてご使用ください。

SGS series　大径パッドハンド

形式番号

CRKT接続タイプ形式番号

エジェクタ性能表

仕様

Suction device

SGS series

大径パッドハンド
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質量表・吊上能力・保守部品形式番号

バッファ金具セット

CRK-FL��接続用アタッチメント

保守部品形式番号

無記号 -F -R -��
SGS-□-PFG��N
SGS-□-PFG��S
SGS-□-PFG��N
SGS-□-PFG��S
SGS-□-PFG��N
SGS-□-PFG��S

CRK-FJM� CRK-FJM�-R

PFG-��-N
PFG-��-S

-�� -�� -��

PFG-��-N
PFG-��-S
PFG-��-N
PFG-��-S

SGS-□-PUG��N□
SGS-□-PUG��S□

PUGB-��-N
PUGB-��-S

PUG-��-N
PUG-��-S

SGS-□-PUG��N□
SGS-□-PUG��S□

PUGB-��-N
PUGB-��-S

PUG-��-N
PUG-��-S

SGS-□-PUG�XN□
SGS-□-PUG�XS□

PUGB-���-N
PUGB-���-S

PUG-���-N
PUG-���-S

SGS-□-PJG��N□
SGS-□-PJG��S□

CRK-FJM�NA CRK-FJM�NA-R

PJG-��-N
PJG-��-S

SGS-□-PJG��N□
SGS-□-PJG��S□

PJG-��-N
PJG-��-S

SGS-□-PJG��N□
SGS-□-PJG��S□

PJG-��-N
PJG-��-S

SGS-□-PBG��N□
SGS-□-PBG��S□

PBG-��-N
PBG-��-S

SGS-□-PK�B��□
SGS-□-PK�B��□
SGS-□-PK�B�X□

PK�B-��-T-M��-F
PK�B-��-T-M��-F

SGS-□-PCG��N PCG-��-N
SGS-□-PCG��S PCG-��-S

PK�B-���-T-M��-F
SGS-N�-PDG�XC PDG-���CR-S

吊上力実測値 [N] 注１）

-F -R
形式番号 ➂首振り金具仕様 真空圧力 [kPa]

質量 [g]

��� ー ー ー ー
ー ー

ー ー
ー ー

ー ー

首振り金具形式番号
保守部品形式番号

吸着パッド
形式番号

��� ��� ��� ���

��� ー ー ー ー
ー ー��� ��� ��� ���

��� ー ー ー ー
ー ー��� ��� ��� ���

ー ��� ��� ー
ー��� ��� ��� ���

ー ��� ��� ー
ー��� ��� ��� ���

ー ��� ��� ー
ー��� ��� ��� ���

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

��� ��� ���

ー ー

��� ��� ��� ���

��� ��� ��� ���

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

���

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���
��� ��� ��� ��� ��� ��� ���
��� ー ー

SGS-□-CRK��H ��� ー ー
SGS-□-CRK��H ��� ー ー
SGS-□-CRK��X ��� ー ー

��� ��� ��� ���

注２）

注２）

注２）

注２）

注２）

注２）

注３）

注３）

注３）

注４）

ー ー ーー ー ー ー
ー ー ーー ー ー ー
ー ー ーー ー ー ー

注１）データは当社条件による実測値のため仕様ではありません、選定やご使用になる際の参考値としてご利用ください。
　　　吊上力の条件は固定平板を吸着し引き剝がした際の最大吊上力になります。安全率を考慮して設計ください。
　　　実際の条件ではワークの材質や形状により性能が変化しますので、実機によるテストを行ってください。
注２）吸着パッド付き
注３）パッドと止めねじのセット品
注４）外径 125× 内径 100 と外形 70× 内径 45 のセット品
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CODE 形式番号 質量

���g
��������� SGS-BFS3� ���g

形式番号一覧表・質量

��������� SGS-AT��P���
CODE 形式番号 質量

��g

形式番号一覧表・質量

SGS-BFS1�
形式番号 A

��
SGS-BFS3� ��

B
��

���

バッファ金具セット

SGS 取付用ネジ 4 本付属

図、接続イメージ

図、接続イメージ

フィルタエレメント
SGP-PK-F�

➀
SGS-BFS ��
➀バッファ金具ストローク

�� ��mm
�� ��mm

M��×�.�

六角二面幅 30

P.C.D.��.�

��
°

��°

��
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��

.�

∅��

ス
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ロ
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ク
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�

CRK-FL�� 接続用アタッチメント
SGS-AT��P���

SGS 取付用ネジ 4 本付属

CRK-FL�� series（��kg 可搬用）
CRK-FL��□

SGS-AT��P���

��°

��°

�-M� 深さ 8.5

∅��
∅��

�
�

��
��

�

P.C.D.��.�P.C.D.��

∅�
∅��
∅��

SGP-PK-F�
PDG�XC 内蔵フィルタエレメント（10個入り）

形式番号一覧表・質量

��������� SGP-PK-F2
CODE 形式番号 質量

�.�g 注２）

注２）フィルタ１０個の重さです。

サイレンサエレメント
SGP-SE

SGP-SE
サイレンサエレメント（２個入り）

形式番号一覧表・質量

��������� SGP-SE
CODE 形式番号 質量

�.�g 注１）

注１）フィルタ２個の重さです。

SGS series　大径パッドハンドSGS series　大径パッドハンド
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質量表・吊上能力・保守部品形式番号

バッファ金具セット

CRK-FL��接続用アタッチメント

保守部品形式番号

無記号 -F -R -��
SGS-□-PFG��N
SGS-□-PFG��S
SGS-□-PFG��N
SGS-□-PFG��S
SGS-□-PFG��N
SGS-□-PFG��S

CRK-FJM� CRK-FJM�-R

PFG-��-N
PFG-��-S

-�� -�� -��

PFG-��-N
PFG-��-S
PFG-��-N
PFG-��-S

SGS-□-PUG��N□
SGS-□-PUG��S□

PUGB-��-N
PUGB-��-S

PUG-��-N
PUG-��-S

SGS-□-PUG��N□
SGS-□-PUG��S□

PUGB-��-N
PUGB-��-S

PUG-��-N
PUG-��-S

SGS-□-PUG�XN□
SGS-□-PUG�XS□

PUGB-���-N
PUGB-���-S

PUG-���-N
PUG-���-S

SGS-□-PJG��N□
SGS-□-PJG��S□

CRK-FJM�NA CRK-FJM�NA-R

PJG-��-N
PJG-��-S

SGS-□-PJG��N□
SGS-□-PJG��S□

PJG-��-N
PJG-��-S

SGS-□-PJG��N□
SGS-□-PJG��S□

PJG-��-N
PJG-��-S

SGS-□-PBG��N□
SGS-□-PBG��S□

PBG-��-N
PBG-��-S

SGS-□-PK�B��□
SGS-□-PK�B��□
SGS-□-PK�B�X□

PK�B-��-T-M��-F
PK�B-��-T-M��-F

SGS-□-PCG��N PCG-��-N
SGS-□-PCG��S PCG-��-S

PK�B-���-T-M��-F
SGS-N�-PDG�XC PDG-���CR-S

吊上力実測値 [N] 注１）

-F -R
形式番号 ➂首振り金具仕様 真空圧力 [kPa]

質量 [g]

��� ー ー ー ー
ー ー

ー ー
ー ー

ー ー

首振り金具形式番号
保守部品形式番号

吸着パッド
形式番号

��� ��� ��� ���

��� ー ー ー ー
ー ー��� ��� ��� ���

��� ー ー ー ー
ー ー��� ��� ��� ���

ー ��� ��� ー
ー��� ��� ��� ���

ー ��� ��� ー
ー��� ��� ��� ���

ー ��� ��� ー
ー��� ��� ��� ���

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

��� ��� ���

ー ー

��� ��� ��� ���

��� ��� ��� ���

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���

���

��� ��� ��� ��� ��� ��� ���
��� ��� ��� ��� ��� ��� ���
��� ー ー

SGS-□-CRK��H ��� ー ー
SGS-□-CRK��H ��� ー ー
SGS-□-CRK��X ��� ー ー

��� ��� ��� ���

注２）

注２）

注２）

注２）

注２）

注２）

注３）

注３）

注３）

注４）

ー ー ーー ー ー ー
ー ー ーー ー ー ー
ー ー ーー ー ー ー

注１）データは当社条件による実測値のため仕様ではありません、選定やご使用になる際の参考値としてご利用ください。
　　　吊上力の条件は固定平板を吸着し引き剝がした際の最大吊上力になります。安全率を考慮して設計ください。
　　　実際の条件ではワークの材質や形状により性能が変化しますので、実機によるテストを行ってください。
注２）吸着パッド付き
注３）パッドと止めねじのセット品
注４）外径 125× 内径 100 と外形 70× 内径 45 のセット品

��������� SGS-BFS1�
CODE 形式番号 質量

���g
��������� SGS-BFS3� ���g

形式番号一覧表・質量

��������� SGS-AT��P���
CODE 形式番号 質量

��g

形式番号一覧表・質量

SGS-BFS1�
形式番号 A

��
SGS-BFS3� ��

B
��

���

バッファ金具セット

SGS 取付用ネジ 4 本付属

図、接続イメージ

図、接続イメージ

フィルタエレメント
SGP-PK-F�

➀
SGS-BFS ��
➀バッファ金具ストローク

�� ��mm
�� ��mm

M��×�.�

六角二面幅 30

P.C.D.��.�

��
°

��°

��
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��
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∅��

ス
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ク
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��
�

CRK-FL�� 接続用アタッチメント
SGS-AT��P���

SGS 取付用ネジ 4 本付属

CRK-FL�� series（��kg 可搬用）
CRK-FL��□

SGS-AT��P���

��°
��°

�-M� 深さ 8.5

∅��
∅��

�
�

��
��

�

P.C.D.��.�P.C.D.��

∅�
∅��
∅��

SGP-PK-F�
PDG�XC 内蔵フィルタエレメント（10個入り）

形式番号一覧表・質量

��������� SGP-PK-F2
CODE 形式番号 質量

�.�g 注２）

注２）フィルタ１０個の重さです。

サイレンサエレメント
SGP-SE

SGP-SE
サイレンサエレメント（２個入り）

形式番号一覧表・質量

��������� SGP-SE
CODE 形式番号 質量

�.�g 注１）

注１）フィルタ２個の重さです。

SGS series　大径パッドハンドSGS series　大径パッドハンド
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外形図 外形図
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M5 真空圧力確認
破壊エア供給ポート
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45

48
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48
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Y
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48
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92
43
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Φ70

A
P.C.D.31.5

Φ12H8（　　）+0.027
0

P.C.D.25

4-M4深さ8

4-M5深さ8

45°

A部詳細図

X
��SGS-N□-PJG��

形式

��SGS-N□-PJG��
���

Y
��.�
��.�
��.�

Z
��
��
��SGS-N□-PJG�X

X
��SGS-N□-PBG��

形式

X
��SGS-N□-PFG��

形式

��SGS-N□-PFG��
��

Y
��.�
��.�
��

Z
��
��
��SGS-N□-PFG��

SGS-N□-PBG SGS-N□-PJG SGS-N□-PFG

SGS-N□-PFG/PJG/PBG SGS-N�-PDG�XC

SGS-N□-PK�B□-□

SGS-N□-PK�B□-F/R

-R（首振水平保持）

-F（首振水平） SGS-N□-PK�B

SGS-N□-PCG��□

SGS-N�-PFG/PJG/PBG SGS-N�-PFG/PJG/PBG
注）ノズル本数（N1/N2）による外形寸法の違いはありません。
　　パッドと止めねじ以外は共通部品になります。

注）ノズル本数（N1/N2）による外形寸法の違いはありません。
　

部品名称 材質
エジェクタ アルミ合金 /NBR��
供給口 アルミ合金��
サイレンサ アルミ合金 /PVA��
ベース アルミ合金��

部品名称 材質
エジェクタ アルミ合金 /NBR��
供給口 アルミ合金��
サイレンサ アルミ合金 /PVA��
ベース アルミ合金��

部品名称 材質
エジェクタ アルミ合金 /NBR��
供給口 アルミ合金��
サイレンサ アルミ合金 /PVA��
ベース アルミ合金��
首振り金具 黄銅 /ステンレス��

部品名称 材質
エジェクタ アルミ合金 /NBR��
供給口 アルミ合金��
サイレンサ アルミ合金 /PVA��
ベース アルミ合金��

EXT
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EXT

EXT
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M5 真空圧力確認
破壊エア供給ポート
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A
��.�SGS-N□-PK�B��➂
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���.�
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SGS-N□-PK�B�X➂

注）ノズル本数（N1/N2）による外形寸法の違いはありません。
　

注）ノズル本数は N2（２本ノズル）のみとなります。
　

SGS series　大径パッドハンドSGS series　大径パッドハンド
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注）ノズル本数（N1/N2）による外形寸法の違いはありません。
　　パッドと止めねじ以外は共通部品になります。

注）ノズル本数（N1/N2）による外形寸法の違いはありません。
　

部品名称 材質
エジェクタ アルミ合金 /NBR��
供給口 アルミ合金��
サイレンサ アルミ合金 /PVA��
ベース アルミ合金��

部品名称 材質
エジェクタ アルミ合金 /NBR��
供給口 アルミ合金��
サイレンサ アルミ合金 /PVA��
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エジェクタ アルミ合金 /NBR��
供給口 アルミ合金��
サイレンサ アルミ合金 /PVA��
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首振り金具 黄銅 /ステンレス��

部品名称 材質
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サイレンサ アルミ合金 /PVA��
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注）ノズル本数（N1/N2）による外形寸法の違いはありません。
　

注）ノズル本数は N2（２本ノズル）のみとなります。
　

SGS series　大径パッドハンドSGS series　大径パッドハンド
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外形図 外径図

応答速度（吸着時間）

-��kPa
到達時間[秒]

�.�� �.��SGS-N�-PK�B��
�.�� �.��SGS-N�-PK�B��
�.�� �.��SGS-N�-PK�B��
�.�� �.��SGS-N�-PK�B��
�.�� �.��SGS-N�-PK�B�X
�.�� �.��SGS-N�-PK�B�X
�.�� �.��SGS-N�-PJG��
�.�� �.��SGS-N�-PJG��
�.�� �.��SGS-N�-PBG��
�.�� �.��SGS-N�-PBG��
�.�� �.��SGS-N�-PUG��-F/R
�.�� �.��SGS-N�-PUG��-F/R
�.�� �.��SGS-N�-PUG�X-F/R
�.�� �.��SGS-N�-PUG�X-F/R
�.�� �.��SGS-N�-PCG��
�.�� �.��SGS-N�-PCG��

形式 -��kPa
到達時間[秒]

-��kPa
到達時間[秒]

�.�� �.��SGS-N�-CRK□
�.�� �.��
�.�� �.��
�.�� �.��
�.�� �.��
�.�� �.��

形式

PK�B-��-T-G� 4 個
PK�B-��-T-G� 8 個
PL-��-G�-S� 4 個
PL-��-G�-S� 8 個
PM-��L-G�-S� 4 個
PM-��L-G�-S� 8 個

搭載吸着パッド -��kPa
到達時間[秒]

注）データは当社条件による実測値のため仕様ではありません、
　　選定やご使用になる際の参考値としてご利用ください。
　　条件は定格圧力（0.45MPa）で平板を吸着した場合の
　　真空到達時間になります。

注）データは当社条件による実測値のため仕様ではありません、
　　選定やご使用になる際の参考値としてご利用ください。
　　条件は定格圧力（0.45MPa）で平板を吸着した場合の真空到達時間です。
　　下図の実機で測定しています。

図）SGS-N2-CRK31Hに
　　PK2B-40-T-G1を 4 個搭載

図）SGS-N2-CRK31Hに
　　PM-56L-G1-S5を 8 個搭載
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応答速度（吸着時間）

-��kPa
到達時間[秒]

�.�� �.��SGS-N�-PK�B��
�.�� �.��SGS-N�-PK�B��
�.�� �.��SGS-N�-PK�B��
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�.�� �.��SGS-N�-PUG��-F/R
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形式 -��kPa
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PM-��L-G�-S� 4 個
PM-��L-G�-S� 8 個

搭載吸着パッド -��kPa
到達時間[秒]

注）データは当社条件による実測値のため仕様ではありません、
　　選定やご使用になる際の参考値としてご利用ください。
　　条件は定格圧力（0.45MPa）で平板を吸着した場合の
　　真空到達時間になります。

注）データは当社条件による実測値のため仕様ではありません、
　　選定やご使用になる際の参考値としてご利用ください。
　　条件は定格圧力（0.45MPa）で平板を吸着した場合の真空到達時間です。
　　下図の実機で測定しています。
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　　PK2B-40-T-G1を 4 個搭載

図）SGS-N2-CRK31Hに
　　PM-56L-G1-S5を 8 個搭載
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搭載エジェクタ性能

大径パッドハンド（SGS）注意事項 -1

ご使用前に必ずお読みください。本カタログの「安全にお使いいただくために」および総合カタログの
「共通注意事項」と「コンバム共通注意事項」本製品の「取扱説明書」も併せてご確認ください。

当社 WEB サイトよりご確認ください。 https://convum.co.jp

使用上の注意

･粉塵の舞う環境下では使用しないでください、内蔵フィルタ
の目詰まりやエジェクタの真空性能、吸着パッドの吸着力が
低下しワークを保持する事が出来なくなります。

警告！ 本体上部のネジ穴を使用して、装置にネジ止めを行ってくだ
さい。

取付方法

･無給油で使用してください。供給する空気に、エアルブリケー
タを用いて給油すると、ノズルに油が付着し真空性能が低下
します。

注意！

取付け

･連結部がゆるまない様な取付けをしてください、取付が不十
分だと本機が外れ、怪我や機器が破損する場合があります。
連結部には必要に応じてネジロック剤を用いて、ゆるみ止め
対策を行ってください。

警告！

装置取付部 注２）
4-M4、P.C.D.25
4-M5、P.C.D.31.5

圧縮空気供給口、Rc1/4
推奨チューブ内径6mm以上 注２）

フランジ
CRK-FL7-□

大径パッドハンド
SGS

注１）M4 ボルトの場合、推奨締付トルク 1.5[N・m]
　　　M5 ボルトの場合、推奨締付トルク 3[N・m]
　　　使用する条件によってはネジロック剤をご使用ください。
注２）配管長さによっては真空性能が出ない場合がありますので、　
　　　その場合は推奨チューブ内径より大きいものをご使用ください。

当社WEBサイト

注）データは当社条件による実測値のため仕様ではありません、選定やご使用になる際の参考値としてご利用ください。
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